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Â ðàáîòå ââîäÿòñÿ ïîíÿòèÿ n-ïîñëåäîâàòåëüíîñâÿçíîãî ãðàôà, à òàêæå îäíîãî
åãî ÷àñòíîãî ñëó÷àÿ: n-ïîñëåäîâàòåëüíîñâÿçíîé öåïè. Ïðîâîäèòñÿ àíàëèç ñâîéñòâ
n-ïîñëåäîâàòåëüíîñâÿçíîé öåïè.

Ðàññìàòðèâàåòñÿ çàäà÷à Âåáåðà äëÿ n-ïîñëåäîâàòåëüíîñâÿçíîé íåîðèåíòèðî-
âàííîé öåïè G = (J,E) è êîíå÷íîãî ìíîæåñòâà òî÷åê V :

F (ϕ) =
∑

{i,j}∈E

c({i, j}, ϕ(i), ϕ(j)) +
∑
i∈J

p(i, ϕ(i)) → min
ϕ

,

ãäå ϕ : J → V � îäíîçíà÷íîå îòîáðàæåíèå èç ìíîæåñòâà J â V ; J � ìíîæåñòâî
îáúåêòîâ ðàçìåùåíèÿ; E = {(i, j) : i, j ∈ J} � ìíîæåñòâî ðåáåð ãðàôà G; p :
J × V → R+ : p(i, ϑi) � ôóíêöèÿ ñòîèìîñòè ðàçìåùåíèÿ âåðøèíû i ∈ J â òî÷êå
ϑi ∈ V ; c : A×V 2 → R+ : c({i, j}, ϑi, ϑj) : (i, j) ∈ E, ϑi, ϑj ∈ V � ôóíêöèÿ ñòîèìîñòè
ðàçìåùåíèÿ ðåáðà ãðàôà G íà V 2.

Çàäà÷à Âåáåðà â äàííîé ïîñòàíîâêå, â îáùåì ñëó÷àå, ÿâëÿåòñÿ NP-òðóäíîé [1]
è ïðåäñòàâëÿåò ñîáîé ÷àñòíûé ñëó÷àé êâàäðàòè÷íîé çàäà÷è î íàçíà÷åíèÿõ (ÊÇÍ),
ãäå óñëîâèå èíúåêòèâíîñòè îòîáðàæåíèÿ ϕ èç ìíîæåñòâà J âåðøèí ãðàôà â ìíî-
æåñòâî V òî÷åê ðàçìåùåíèÿ ñíèìàåòñÿ, ò.å. â îäíó òî÷êó âîçìîæíî ðàçìåùåíèå
íåñêîëüêèõ âåðøèí ãðàôà [2].

Íåîáõîäèìî îòìåòèòü, ÷òî çàäà÷à Âåáåðà èññëåäîâàëàñü â ðàçëè÷íûõ ïîñòàíîâ-
êàõ, â òîì ÷èñëå äëÿ íåïðåðûâíîé îáëàñòè ðàçìåùåíèÿ [3], â ìíîãîêðèòåðèàëüíîé
ïîñòàíîâêå [4] è äð.

Â ðàáîòå ïðåäëîæåí êâàçèïîëèíîìèàëüíûé àëãîðèòì, êîððåêòíî ðåøàþùèé
çàäà÷ó Âåáåðà äëÿ n-ïîñëåäîâàòåëüíîñâÿçíîé öåïè è êîíå÷íîãî ìíîæåñòâà òî÷åê
ðàçìåùåíèÿ.

Íà êëàññå çàäà÷, ñãåíåðèðîâàííîì ñëó÷àéíûì îáðàçîì, ïðîâåäåíî ñðàâíåíèå
âðåìåíè ðàáîòû ïðåäëîæåííîãî àëãîðèòìà è ìîäåëè öåëî÷èñëåííîãî ëèíåéíîãî
ïðîãðàììèðîâàíèÿ (ÖËÏ), ðåàëèçîâàííîé â ñðåäå IBM ILOG CPLEX 12.3.
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